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1 Czesé ogolna

11

1.2

1.3

Nazwa nadana zamdéwieniu

Hala Widowiskowo-sportowa wraz z infrastrukfwraz hcznikiem pomgdzy budynkiem

projektowanej hali a budynkiem szkoty.

Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdagych s w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriwomaj-
ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.
Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa instalacji nagfmienia

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustaleniagsine z wykonaniem instalacji

teletechnicznych obejmuje:

. Wymagania dotycce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobéw, sposobu
ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotycice sprztu i maszyn,

. Wymagania dotycgce srodkdw transportu,

. Wymagania dotycce wykonania rob6t budowlanych,

. Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem rob6t.

Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robo6t budowlanych

Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowadwiizje lo-
kalng oraz :
. Zapozné si¢ z miejscami, w ktdrych dula wykonywane prace okftmne

w umowie i zbadaich dos¢pnas¢;
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. Zapozna sig¢ z ogbélnymi warunkami realizacji robo6t, a w szcZegéci z

potozeniem i wymiarami pomieszcaewarunkami utrzymania spgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedhie mogt powolywa sie ha niedosta-
teczry znajomd¢ miejsca realizacji rob6t lub zty degt do pomieszczew celu
zgdania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy wpranego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robét bdzie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania
w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:

A bezpieczéstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przeleadane personalne

Kierownika Rob6t wraz z kopuprawnie.

1.3.2Zabezpieczanie interesow 0séb trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesdw 0s0b trzecich. Wykonawca jest wimtzialny za przestrzeganie
obowigzujacych przepisdw oraz powinien zapewwnichrore wkasnagci publicznej

i prywatne;.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic
do przepiséw i normatywow z zakresu ochrérydowiska na placu budowy i po-
za jego terenem. Podczas wykonywania robét budgwlarwykonawca bez-

wzglednie musi uniké szkodliwych dziata, szczegodlnie w zakresie zanieczysz-
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czania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego liatasnych szkodliwych dla
srodowiska i otoczenia czynnikdw.

1.3.4Warunki bezpiecistwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieiezetasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezidnych zabezpieche zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musilszwzgédnie stosowa do
postanowié Instrukcji Bezpiecziestwa oraz wszelkich poleteKierownika Bu-
dowy zwihzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowjzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnieagada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapigduycznych technicznych
odpowiadajcych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obpwicych w
okresie trwania umowy, w tym w szczeg&aioPolskich Norm. W szczegdélsc
wykonawca jest zobowkany wykluczy prag personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie speta@jch odpowiednich wymaga
sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty z@@ne z organizagjzaplecza dla wkasnych
potrzeb oraz zapewnia na whasny koszt wszelfdgeki mapce na celu prawidio-

we i petne zabezpieczenie wykonanych przezesiediiot.

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueriatdw, sprztu

i narzdzi musa by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhiay-

magania wynikajce z obowizujacych w Polsce przepisbw o ruchu drogowym.

Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantotvarzewéz

bez uszkodzei z zachowaniem warunkéw bezpiesigiva pracy.
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1.4

15

Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia

CPV 45314000-1 - Instalowanie gdzer telekomunikacyjnych,

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazltyesw tej specyfikacji g zgodne albo
rownowane z Polskimi Normami zawartymi w rozpgdzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z ckemiami ugtymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Rpbousz by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obogziujacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegolnienie jakichkolwiek obogzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjengioby, dla ktérych producent:

. dokonat oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedtug okrélonego systemu oceny zgodog

. posiada deklaracje zgodind CE - dokument wystawiony przez producen-
ta i potwierdzajcy zgodnéé wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnie-
nie innych wymaga rozporzdzenia (rozporgzen).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP i DO

Przed zabudowaniem materialdbw na budowie Wykonapreadstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia pesaego. Wszystkie materialy, ktore
nie spetniaj wymogoéw technicznych okélonych przez specyfikagj(np. materia-
ly, ktére byly przechowywane niezgodnie z zalecemigroducenta i zmienity si

ich wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadaj wymaganiom.
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3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot

budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac elych t
specyfikacj musz by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okres
wym przeghdom zgodnie z zaleceniami producenta. Muszetnig one wymogi
BHP i bezpieczéstwa pracy. Nie wolno stosowaprztu, ktory nie spetnia po-
wyzszych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takighodkéw transportu, kto-

re nie wplyr niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematow, sprztu

I narzdzi musa by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhiay-
magania wynikajce z obowdzujagcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantofmarzewo6z
bez uszkodzei z zachowaniem warunkoéw bezpieigeva pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Budowa tras kablowych instalacji niskonagiowych

Trasy kablowe naley zbudow& z elementow trwatych pozwalaych na zacho-
wanie odpowiednich promieni giia wigzek kablowych na zaktach. Wartéci
minimalnych promieni gicia kabli § podane w kartach katalogowych kabli mie-
dzianych.

Rozmiary (pojemn&) kanatow kablowych naky dobierg& w zaleznosci od mak-
symalnej liczby kabli projektowanych w danym miejsostalacji. Naley przyja¢
zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systBajios¢ swiatta kanatow
kablowych przez kable nalg oblicza w miejscach zaktow kanatow kablowych.
Przy catkowitym wypetnienikwiatta kanatu kablami na zajaie kanat bdzie
wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowasirukturalnego natg
wzia¢ pod uwag zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyce roéwnolegtego
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prowadzenia rinych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasitzgj, zachowu-
jac odpowiednie odlegkei pomiedzy okablowaniem zasilggym a okablowaniem
strukturalnym przy jednoczesnym uwgdshieniu materiatu, z ktérego zbudowane

s3 kanaty kablowe.

Punkt dystrybucyjny instalacji nagioieniowej

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinnydwymieszczane w stojakaclhds
szafach dystrybucyjnych stanawych zabezpieczenie pasywnych paneli kroso-
wych, uradzer aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sfuznstalowanego

w stelau 19"

Szak dystrybucyja nalezy ustawé na stale w pomieszczeniu w ten sposob, aby
zapewnt pelny dostp do przodu i tylu (min. 120 cm od kragzi szafy) przy pet-
nym otwarciu drzwi. Minimalna odlegté pomiedzy sciarg boczry szafy asciarg
pomieszczenia powinna wynésis cm.

Zaleca s} prowadzenie oddzielnych gdek kablowych. Naley stosowd zapas
kabli wewngtrz szafy. Do umocowania widek kablowych naley wykorzysta
elementy montaowe szafy. Przy mocowaniu azek kablowych nalegy przestrze-
ga zasad maksymalne] siciskania kabla, zalmej od jego konstrukcji, poda-

wanej w kartach katalogowych produktéw.

Budowa gniazd iytkownikéw instalacji teletechnicznej

Doprowadzenie kabli do gniazd aue sk z pozostawieniem zapasu kabla wesbr
bie gniazda ¥dz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda niewzdap
na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musglgdniat tatwy dosep uzyt-

kownikéw do gniazd.

Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego ( n&mjEnia ) powinna przebie§a
bezkolizyjnie z innymi instalacjami i wdzeniami, powinna kiyprzejrzysta, pro-
sta i dosgpna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw Wypedku dtugich
traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej iilagcej biegna réwnolegle do

siebie na odlegkei wickszej nk 35m, naley zachowa odlegta¢ miedzy instala-
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cjami, co najmniej 50mm lub stosoévenetalowe przegrody. Minimalna odleggo
migdzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscenayini, neonowymi i
prézniowo-tukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie quu roztadowania) po-
winna wynost 130 mm. Kable stosowane wzrgch celach (np. zasikge ener-
gia elektryczn i informatyczne) nie powinny kByumieszczane w tych samych
wigzkach. Rane wigzki powinny by oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Szczegotowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Monta: konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instaltaptechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeftia na nich instalacji oka-
blowania strukturalnego ( naglienia ) bez wzgldu na rodzaj instalacji, powin-
ny byt zamocowane do podia w sposoéb trwaly, uwzglniajgcy warunki lokalne

i technologiczne, w jakich dana instalacpbie pracowé, oraz sam rodzaj insta-

lacji.

Instalacja nagténienia

Zadaniem systemuetizie umaliwienie emisji tta muzycznego, prowadzenia
konferansjerki podczas organizowanych zawoddw spgith, nagténianie
imprez okolicznéciowych, oraz wspomaganie podczas prowadzonycit zaj
sportowo-edukacyjnych.

Nagtasnienie ma mié charakter staly, a sposéb wykonania ma zap&wnia
mozliwo$¢ uzytkowania bez konieczioi wezeniejszych diugotrwatych
przygotowa do wytkowania instalaciji.

Przyjete rozwizania techniczne, magapewné maksymalg uzyteczngé
instalacji nagténieniowej PA do ztgonych celéw.

Emisja programu z mikrofonow, jak i zeddet liniowych (odtwarzacz CD, MP3,
tuner radiowy, komputer, tablet}dizie jednakowa dla wszystkich obwoddéw w
danym czasie. Z poziomu realizatoraahea bedzie regulacja sity emitowanego
dzwicku w kazdej strefie i kadym obwodzie oraz zgtzenie i wyhczenie
dowolnego z wykonanych obwodéw, co realizowagdzie poprzez za€zanie i
regulacg mocy na mikserze w szafie rack19” umieszczonepmipszczeniu trenera.
System zostanie wypagsay w bezprzewodowe mikrofony

doreczne i nagtowne.
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Calcicig bedzie mana sterowa z laptopa podiczonego do gniazda usytutowanego na hali
sportowej przy wegciu gtbwnym, réwnie bedzie maliwos¢ sterowania systemem z table-
tu poprze si€ LAN Wifi.

Zastosowane uggzenia:

MEGA110MK2 — Kolumna gténikowa 250 RMS

STA-1000D - Cyfrowy wzmachiacz mocy klasy D

DSM-26LAN — Cyfrowy procesor gkmikowy, zaradzany przez sieLAN

MMX602/SW — 6 kanatowy mikser mikrofonowo/gtikowy

CD-196USB - Odtwarzacz CD/MP3 z portem USB

TXS-646 — Odbiornik mikrofonéw bezprzewodowych.

TXS-606HT — Mikrofon dogczny bezprzewodowy

HSE-80 — mikrofon bezprzewodowy nagtowny

TXS-606HSE — Nadajnik mikrofonu nagtownego

MS631B — Statyw mikrofonowy

Przejcia przezciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:
wszystkie przeéjcia obwoddw instalacji okablowania strukturalnegoegsciany i
stropy itp. musg by¢ chronione przed uszkodzeniami, péei te naley wyko-
nywa w przepustach rurowych obwody instalacji okabloiwastrukturalnego
przechodzc przez podtogi mugzby¢ chronione do wysokaoi bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami meiczaymi naley stoso-

waé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

Konserwacja systemow

Wykaz czynnéci, ktére naley wykona w trakcie przeprowadzonych okresowych

przeghddw konserwacyjnych:

° ogledziny stanu technicznego systemu,
° sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowaniglzaz systemaéw,
° sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmzen gietkich,

10
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° sprawdzenie stanu wszystkich zaciskémbowych, punktéw lutowni-
czych instalaciji,
° czyszczenie i odkurzanie , sprawdzenie stanu zafhknizadzen syste-

mow,

Po zakdczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomiemigykonawca powi-

nien dokoné nastpujagcego sprawdzenia i pomiardw instalacji:

® kontrola zastosowaurzdzen i materiatow,

® kontrola wykonywanych petzea,

® kontrola zainstalowanych krzgwan i wspolnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

® sprawdzenie instalacji ze wegu na zwarcia lub przerwy, ktére mogly
zaistnie

® sprawdzenie rezystancji obwodow

® sprawdzenie rezystanciyt

Podczas kadej konserwacji okresowej najewykona nastpujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamaga calego wyposenia i
urzgdzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawstd dziatania wszystkich ugdzen, tgcznie z urzdze-
niami uruchamianymi ecznie, sprawdzenie poprawdtd oprogramowania, po-
prawndci wykonywanych sterowaoraz poprawngi wykonywanych monitoro-
wan;

- sprawdzenie zgodiw z wymaganiami wszystkich pmizen gietkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnimleceniami.

Instalacje nagtaénienia nalezy prowadzié innymi trasami niz instalacje elek-
tryczne.

11
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Za zgody inwestora wszystkie uradzenia w.w. ma@na zamieni na urzadzenia

o rownowaznych parametrach.

UWAGA:
Kosztorysy i przedmiary ¢ elementem pomocniczym, a podstaywvykonania
zadania jest dokumentacja projektowa.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghrontrok robdt, jakdci materiatlow i
elementéw i musi zapewhbdpowiedni system kontroli oraz miovosé¢ pobiera-
nia probek i badania materiatéw i rob6t. Wykonawedzie prowadzit pomiary i
badania materialdw oraz robét zsiotliwoscig gwarantujca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaojijgktowej i specyfika-
cjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

. Zgodnaci wykonania robo6t z dokumentagprojektows,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolappmiarow skutecz-
nosci ochrony przeciwporaniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbio-
ru

Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokazgej prawidtiowe dziatanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikagj.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

- kontrola zastosowaurzdzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych petzea,

- kontrola zainstalowanych krzgwan i wspolnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wegu na zwarcia lub przerwy, ktdre mogly
zaistnie

- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystanciyt

12
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Wszystkie badania i pomiarety przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowawytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptewvarzez in-
spektora nadzoru inwestorskiego. Przed papyshiem do pomiarow lub bafia
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestoggkie rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wydwca przedstawi inspek-

torowi nadzoru inwestorskiego wyniki bada

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywan obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien lyzgodnie z obowzujacymi zasadami zaréwno na etapie
wykonywania, jak i po zakezeniu wykonywania elementu robét stangseigo
odrebng catcs¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w koszto-

rysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zoba@aany dostarczy Inwestorowi
nastpujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkéw roboczych,

. Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespotem projektowym,

. Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,
. Protokoty odbioréw ogciowych,
. Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwrane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

. Protokoty sprawdzenia, skutecZeoi wydajngci urzadze i instalacji.
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Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentdéw magulec zmianom i po-
szerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezstora. Ob-

owigzkowo w skitad komisji wchodz

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (gtdéwny wykonawca robaot),

. Kierownik robét elektrycznych,

. Przedstawiciele zaytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robd6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréwnkowych (
pomontaowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalewykona zgodnie z obovdzujacym przepi-
sami prawa i Polskimi Normami, a w szczeg@hio

A Ustawy z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. (2040 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z piiejszymi zmianami),

A Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet@®@02 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie.
(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwigzane z instalacy:

A Zgodna¢ systemu okablowania strukturalnego z n@rrauropejsk
ISO/IEC 11801:wersja 2.0 i EN 50173-1 wydanie deugioku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacjal&wania. cz. 1
Specyfikacjai zapewnienie ja@.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacjal&wania. cz. 2

Planowanie i wykonawstwo instalacji wextre budynkow.
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A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacjal&wania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zejva budynkow.

A PN — EN 50310 Stosowanie poten wyréwnawczych i uziemiggych w

budynkach z zainstalowanym sgtem informatycznym.

A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. llasfa okablowania.
Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi lpbjety minimum 20-letni

gwarancg producenta systemu

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikaey przewodowe
— Instalacje wewgtrzne.

A Norma BN-88/894-19. Zakladowe sieci telekomunikaeyprzewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci stejwe — Linie ka-
blowe.

A Aktualne przepisy, zagglzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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