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1 Czes¢ ogdlna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Hala Widowiskowo-sportowa wraz z infrastrukiuoraz hcznikiem pomgdzy

budynkiem projektowanej hali a budynkiem szkoty.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdagych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrid
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych.
Zakres prac obejmuje m. in.:

. Instalacje elektryczne.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ine z wykonaniem instalacji
elektrycznych:

. Wymagania dotycce wiagciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu
ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotycice sprztu i maszyn,

. Wymagania dotycgee sSrodkow transportu,

. Wymagania dotycce wykonania robot budowlanych,

. Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robat.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowadziizje

lokalng oraz :
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. Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdulg wykonywane prace ok§mne
w umowie i zbadaich dos¢pnasé;
. Zapozna sig z ogbélnymi warunkami realizacji robo6t, a w szcZegéci z

potozeniem i wymiarami pomieszcaewarunkami utrzymania spgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niecdbie mogt powolywé sie na
niedostatecznznajomd¢ miejsca realizacji rob6t lub zty dest do pomieszcze

w celuzadania dodatkowych optat.

Na caty czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika
Robét. Kierownik Robét ézie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania
w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:

A bezpieczéstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przeleadane personalne

Kierownika Rob6t wraz z kopuprawnie.

1.3.2Zabezpieczanie interesdw 0séb trzecich

Wykonawca musi zadba aby podczas wykonywanych prac nie doszto do
naruszenia interesébw o0s6b trzecich. Wykonawca jedpowiedzialny za
przestrzeganie obowdujacych przepisbw oraz powinien zapewnochrore
wlasnaci publicznej i prywatne;.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic
do przepiséw i normatywéw z zakresu ochramgdowiska na placu budowy i
poza jego terenem. Podczas wykonywania robét buatowwh wykonawca




"PAZDZIERNIK 2015 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IE 017.

bezwzgédnie musi unikd szkodliwych dziata, szczeg6lnie w zakresie
Zzanieczyszczania powietrza, wéd gruntowych, nadmego hatasu i innych

szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpiecistwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieiezetasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezidnych zabezpieche zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musilszwzgédnie stosowa do
postanowié Instrukcji Bezpieczstwa oraz wszelkich polegeKierownika
Budowy zwhzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z
zasadami sztuki budowlanej oraz do przestrzegardpis@w wytycznych
technicznych odpowiadgjych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych
obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdétioPolskich
Norm. W szczegolnwi wykonawca jest zobowzany wykluczy prac personelu

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowinie spetniajcych

odpowiednich wymagasanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty z@@ne z organizagjzaplecza dla wkasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkiedki mapce na celu

prawidtowe i petne zabezpieczenie wykonanyclepsiebie robot.

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueriatdw, sprztu

i narzdzi musa by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethia
wymagania wynikajce z obowizujgcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantotvarzewéz

bez uszkodzei z zachowaniem warunkéw bezpiesigiva pracy.
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1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia
CPV 45311000-0— Roboty w zakresie okablowania orsialacji elektrycznych,
CPV 45317300-5- Elektryczne elektrycznychaalza rozdzielczych,

1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazlyesw tej specyfikacji § zgodne albo
rownowane z Polskimi Normami zawartymi w rozpedzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo zr&keniami ugtymi w
odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 dpexyji. Roboty musz by¢
wykonane zgodnie z wymaganiami obgmijacych przepiséw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjergioby, dla ktérych producent:

. dokonat oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedtug okrélonego systemu oceny zgodog

. posiada deklaracje zgoditdb CE - dokument wystawiony przez
producenta i potwierdzagy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz
spetnienie innych wymaga rozporzdzenia (rozporglzed).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP i DFO

Przed zabudowaniem materialdbw na budowie Wykonapreadstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia pesaego. Wszystkie materialy, ktore
nie spetniag wymogéw technicznych okélnych przez specyfikagj (np.
materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie le@aniami producenta i
zmienity sk ich wlasndci) beda uznawane za materialy nie odpowiadaj

wymaganiom.
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3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére bda wykorzystywane do wykonania prac elych t
specyfikacj musz by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane
okresowym przeghlom zgodnie z zaleceniami producenta. Muspetnig one
wymogi BHP i bezpieczestwa pracy. Nie wolno stosowasprzitu, ktéry nie
spetnia powyszych wymaga i nie wolno wykorzystyw& go niezgodnie z
przeznaczeniem. Wykonawca jest zolgmany do stosowania tylko takich
srodkow transportu, ktére nie wplyn niekorzystnie na stan i jakod

transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuenatow, sprztu

I narzdzi musa by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethia
wymagania wynikajce z obowizujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym.
Materiaty przewaone takimisrodkami transportu powinny gwarantofMarzewo6z

bez uszkodzei z zachowaniem warunkow bezpieigeva pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Budowa tras kablowych instalacji elektrycznych

Trasy kablowe nalyy zbudow& z elementéw trwatych pozwalgych na
zachowanie odpowiednich promieni¢ga wigzek kablowych na zaktach.
Wartasci minimalnych promieni gcia kabli ¢ podane w kartach katalogowych
kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemn&) kanatow kablowych naky dobierg w zaleznosci od
maksymalnej liczby kabli projektowanych w danym jste instalacji. Nalgy
przyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy syst&agtos¢ swiatta
kanatéw kablowych przez kable najeoblicza w miejscach zaktow kanatow
kablowych. Przy catkowitym wypetnienigwiatta kanatu kablami na zajaie

kanat lgdzie wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.
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Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowaraley wzig¢ pod uwag
zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyce rownolegtego prowadzeniazrich
instalacji w budynku, m.in. instalacji zasHegj, zachowujc odpowiednie
odlegtaici pomiedzy okablowaniem zasilggym a okablowaniem strukturalnym
przy jednoczesnym uwzglnieniu materiatlu, z ktérego zbudowang lanaty

kablowe.

Budowa gniazd tytkownikéw instalacji elektrycznej

Doprowadzenie kabli do gniazd age sk z pozostawieniem zapasu kabla w
obrebie gniazda #dz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie
pozwalaj na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd muzgladniaé tatwy

dostp wytkownikéw do gniazd.

Trasowanie instalacji elektrycznej

Trasa instalacji powinna przebigégabezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzgdzeniami, powinna Wy przejrzysta, prosta i degna dla prawidiowej
konserwacji oraz remontow W przypadku dlugich tbakt gdzie kable sieci
teleinformatycznej i zasilagej biegm rownolegle do siebie na odlegtd
wiekszej nz 35m, naley zachowa odlegtad¢ miedzy instalacjami, co najmnigj
50mm lub stosowametalowe przegrody. Minimalna odleggomiedzy kablami
informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neongwi i prézniowo-
lukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie giu roztadowania) powinna
wynosic 130 mm. Kable stosowane wznych celach (np. zasilge energia
elektryczry i informatyczne) nie powinny ky umieszczane w tych samych
wigzkach. Rdne wigzki powinny by oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Szczegotowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Monta: konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instdlalgktrycznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozelta na nich instalacji
okablowania bez wzegtlu na rodzaj instalacji, powinny &yzamocowane do
podiaza w sposoéb trwaty, uwzgliniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w

jakich dana instalacjactzie pracowé, oraz sam rodzaj instalacji.
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Instalacja elektryczna

Instalacja pracowabedzie w systemie TN-S. Zasilanie central wentylaggmodbywé& sie

bedzie wewrtrznymi liniami zasilagcymi (WLZ) wychodacych z odpowiednich sekcji

rozdzielnicy gtbwnej RG zlokalizowanej w piwnicyoRorowadzenie pionowe do rozdzielnic

pietrowych, central wentylacyjnych zrealizowane zomazachtami kablowymi. Przewiduje

sie uszczelnienie przeciwogniowe przy pkogich pomgdzy kondygnacjami, za pomgc

materiatbw o odporrii ogniowej min 2 godzinnej. Do rozprowadzenia afetji

elektrycznej stosowa kanaty podiogowe. Do rozprowadzenia instalacjietethnicznych

stosowa te same kanaly przedzielone przegrodanaly podlogowe w zakresie wykonania

brarzy teletechnicznej.

Dla kabli paarowych naley utozy¢ trasy kablowe o odpor§oi ogniowej E90 prowadzone

pod sufitem.

Przy kadym wyjsciu naley zamontowa przyciski wyhcznikéw pgdu budynku

(czerwone, wystgpe opisane przyciski) pgdzone z wycznikami w rozdzielnicy RG

przewodem niepalnym HDGS 2x1,5 rhm

Odbiory paarowe, dla ktérych nahy zapewné nieprzerwany doptyw energii

elektrycznej w sytuacji wygpienia paaru (drég ewakuacyjnych, klapy zarowe, ., instalagj

zasilapcg systemy sterowania zasilangdl z przed gtéwnego wytznika pgdu).

Dla zasilania urgdzen zwigzanych z instalagj p.pa. projektuje s} kable i

przewody niepalne w izolacji silikonowej o odpowiégj odpornéci ogniowej E90/FE180

min.

Kable niepalne dla zasilania odbiorow pzppalezy ukltada na metalowych uchwytach co

30cm prowadzonych oddziglras.
Planuje si wykonanie w budynku nagiujacych rozdzielni i tablic:
- rozdzielnice gtéwg umieszczog w piwnicy zasilag z istniepcego kabla.

- rozdzielnice gjtrowe zasilane z rozdzielnicy gtéwnej zasilane piagem YKY 5x6

Przy prowadzeniu tras kablowych zachoéwaezpieczne odlegioi od innych
instalacji. W przypadku traktéw, gdzie kable sitgieinformatycznej i zasilagej
biegm razem i rownolegle do siebie na przestrzenizsitej nk 35m, naley
zachowé odlegté¢ (rozdziat) medzy instalacjami (szczegdlnie zasiley i

logiczm), co najmniej 50mm lub stosowaetalowe przegrody.
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Przejcia przezciany i stropy dla instalacji elektrycznej

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:
wszystkie przeéicia obwoddw instalacji okablowania strukturalnegoegsciany i
stropy itp. musgz by¢ chronione przed uszkodzeniami, pkzé te naley
wykonywa: w przepustach rurowych obwody instalacji okablowan
strukturalnego przechogiz przez podtogi mugzby¢ chronione  do wysokoi
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami meickaymi naley

stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghrontrok robdt, jakdci materiatlow i
elementéw i musi zapewhi odpowiedni system kontroli oraz wulivosé
pobierania prébek i badania materiatéw i rob6t. Bhykwca bdzie prowadzit
pomiary i badania materiatow oraz roboét zstotliwoscia gwarantujca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumaejintprojektowej i
specyfikacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

. Zgodndaci wykonania robo6t z dokumentagprojektows,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacjpomiaréw
skutecznéci ochrony przeciwpotaniowej z przekazaniem wynikow do protokotu
odbioru

Jesli uzyskano satysfakcjornage wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien
dokon& uruchomienia instalacji i pokazgej prawidtowe dziatanie zgodnie z
rysunkami i specyfikagj

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

- kontrola zastosowaurzdzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych petze,

10
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- kontrola zainstalowanych krzgwan i wspolnych odcinkéw z innymi
instalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wegu na zwarcia lub przerwy, ktére mogly
zaistnie

- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystanciyt

Wszystkie badania i pomianety przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowa wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptwmwprzez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed pgpyshiem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestoggkie rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Whdkeca przedstawi

inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki bada

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar
przeprowadzony powinien byzgodnie z obowazujacymi zasadami zaréwno na
etapie wykonywania, jak i po zakezeniu wykonywania elementu robdt
stanowicego odgbmg catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w

kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zoba@aany dostarczy Inwestorowi
nastpujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkéw roboczych,

. Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora
oraz z zespotem projektowym,

. Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,

11




"PAZDZIERNIK 2015 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-IE 017.

. Protokoty odbiorow ogciowych,

. Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

. Protokoty sprawdzenia, skutecZobi wydajnaci urzadzeh i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygz dokumentéw magulec zmianom i
poszerzeniom.
Odbioru kawcowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przemestora.

Obowigzkowo w skiad komisji wchodz

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robaét),

. Kierownik robét elektrycznych,

. Przedstawiciele zaytkownika obiektu.

9 Rozliczenie rob6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréwnkowych (

pomontaowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nale wykona zgodnie z obowizujacym
przepisami prawa i Polskimi Normami, a w szczegédno

A Ustawy z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U984 r., Nr 89,
RKR poz. 414 z pfiejszymi zmianami),

A Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet@@02 r. w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie.

(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwigzane z instalacy:

A Podktady budowlane;

12
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A PN — EN 50310 Stosowanie poten wyrOwnawczych i uziemiggych w
budynkach z zainstalowanym sgtem informatycznym.

A Aktualne przepisy, zagglzenia, normy, informacje.

A Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 07
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwgrowej budynkéw, innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, p8%9 z dn. 22.06.2010 r.)

A Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®(2 roku w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpmde& budynki i ich
usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15 czerwca 2002 roku/,

A Podstawowe zasady projektowania instalacji sygaejliz pazarowej
opracowanej przez CNBOP w oparciu o materiaty W¥arszawa 1994 r.,

A Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacjbzapwej;
Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploatacjanderwacija instalacji,

A Przepisy Budowy Urgdzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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