SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - SST PLUE

—PROJ EKT

Bud.02 — Rozbidrki i wyburzenia

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotycice
wykonania i odbioru robdbzbiérkowych i wyburzeniowych zwiazanychz budowg
windy zewrgtrznej panoramicznej na dziedeu Ratusza w méeie Szczecinek na
dziatce budowlanej nr 209/2 w eibie 13.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot jak wtpk.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnii zwiazane z
wykonaniem wszelkich rozbiorek i wyburzen szczegolngi:
- Rozbiorkascian,
- Rozbidrka istnigjcej stolarki drzwiowej i okiennej,
- Rozbidérka oktadzin zewatrznych,
— Rozbiérka posadzek,
- Rozbiorka wszelkich instalaciji,
- Rozbiodrka nawierzchni utwardzonych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w STO ,Ok&enia podstawowe".

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STO ,,0go6ine wymagania doigez
robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz ich zgoditoz umowa,
projektem budowlanym, postanowieniami SST i polé®ninspektora nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspektor
nadzoru.

2. SPRZET.

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO ,Spet”.

2.2. Sprzet.
Wykonawca jest zobowzany do aywania tylko takiego spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot, zarowno w miejscu tych roljek,
tez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow.
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Do wykonywania wszelkich wyburae rozbiorek naley stosowa wytacznie sprzt nie
powodupcy uszkodza elementéw budynku innychnprzewidziane do wyburzenia.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, pideye st potrzels zastosowania
takiego sprztu jak:

— Moty i miotki reczne,

— Diuta,

- tomy,

- Mioty pneumatyczne,

— topaty,

— Pilarki katowe.

3. TRANSPORT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO ,Transport".
3.2. Transport materiatow.
Materiatly rozbiorkowe mina przewoz dowolnymsrodkiem transportu zapewnagym
nalezyte wykonanie prac.

4, WYKONANIE ROBOT.
4.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w STO ,Wyk@@erbot".
4.2. Warunki prowadzenia robot.
Prace rozbiérkowe i wyburzeniowe prowadai sposob zapewnigy bezpieczne
poruszanie gipo terenie budowy. Wszelkie roboty rozbiérkowevpaidzic z poziomu
podtdg, lub podestéw posiadaych odpowiednie certyfikaty BHP.

Prace wyburzeniowe nate prowadzé pod nadzorem osoby posiagizgj odpowiednie
kwalifikacje zawodowe.

W przypadku wysipienia niebezpiecznego naruszenia konstrukcji bkagyobjawiajcego
si¢ zarysowaniem lubgknigciamiscian, naley niezwtocznie przerwaprace, zabezpieczy
zagraone elementy w sposob uzgodniony z Kierownikiemd®wygi Inspektorem Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe nafy wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren, tdaykn
prowadzone groboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, rglegrodze i oznakowa tablicami
ostrzegawczymi.

Przed rozpocgiem robot rozbiérkowych natg obiekt odhczy¢ od sieci gazowej, cieplnej,
elektroenergetycznej, teletechnicznej, wodgeoivej i kanalizacyjnej. Zabronione jest prowadzenie
robét rozbiorkowych, jeli zachodzi méliwosé przewrdcenia ezci konstrukeji obiektu lub
pomostow roboczych przez wiatr. Wszelkie robogbidrkowe nalgy wstrzyma w przypadku,
gdy prdkoi¢ wiatru przekraczalO m/s.

W czasie prowadzenia robot rozbiérkowych zabronjeseprzebywanie ludzi nazgj potazonych
kondygnacjach. Do usuwania gruzu w czasie robdtiéokowych naley stosowa zsuwnice
pochyte lub rynny zsypowe, ktére powinny ihieabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.
Zabronione jest przewracar$ieian lub innych czci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.
W czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobarachanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowssi¢ poza stref niebezpiecza

W czasie wykonywania robét rozbidrkowych sposoberewracania diug@é umocowanych lin
powinna by trzykrotnie wiksza od wysok&i obiektu.
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5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
5.1. Kontrola jako $ci:

Kontrolg wykonania prac wyburzeniowych i rozbiorkowych prmvadza s na bieaco,
kontrolujac zachowanigcian. Po pracach rozbiérkowych poddsmyledzinomsciany i
porownd je z wizp dokonam przed pracami. W przypadku stwierdzenia uszkodze
Wykonawca obowizany jest dokortaich zabezpieczenia w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru. Rozmiar i il& napraw okréla Inspektor Nadzoru w uzgodnieniu z
Zamawiagcym. Dokonane naprawy nie mpgdbiega w zaden sposob od stanu elementow
naprawianych budynku sprzed rozpgua robot. Koszta zwzane z dokonaniem napraw
ponosi Wykonawca robot.

6. OBMIARROBOT. -
Jednostl obmiarow s ilosci m? i m®wykonanych rozbiérek i wyburse

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STO ,,Odbibith
7.2. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci.
Ogolne ustalenia dotygee ptatnéci podano w STO ,Rozliczenie robét".

8. PRZEPISY ZWIAZANE.
Normy:
PN-B-02001:1982 Obgienia budowli — Obarenia stale.
PN-B-03002 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projekdnie i obliczanie.
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