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ROJEKT

Bud.15 — Dostawa i montaz windy

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét przy dostarczeniu i montazu windy zewnetrznej zwiazanej z budowa
windy zewnetrznej panoramicznej na dziedzincu Ratusza w miescie Szczecinek na
dziatce budowlanej nr 209/2 w obrebie 13.
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z
wykonaniem wszelkich prac zwigzanych z:
— Zamowieniem windy,
— Dostawg windy,
— Montazem windy, a w tym:
a.wykonanie konstrukcji stalowej szybu,
b.wykonanie wypetnienia konstrukcji stalowej szybu szklem bezpiecznym w
profilach aluminiowych,
c.opracowanie dokumentacji technicznej dzwigu,
d.przeprowadzenie oceny zgodnosci CE przez jednostke notyfikowana,
e.dopuszczenie do eksploatacji i rejestracja urzadzenia,
— Wykonanie instalacji zasilajgcej uktad sterowy dzwigu jak i oswietlenie szybu,
— Pracami towarzyszacymi i porzadkowymi
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okreslenia podstawowe".
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,,0gélne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodnos¢ z umowa, projektem
budowlanym, postanowieniami SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STO ,,Materiaty"
oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Parametry techniczne dzwigu

-typ: elektryczny,

- udzwig: 630 kg lub 8 osdb,

- predkos¢ jazdy: 1,0 m/s,

- ilo$¢ przystankow: 4,

- ilo$¢ drzwi szybowych: 4,

- wysokos¢ podnoszenia: 9,63m,
- sterowanie: mikroprocesorowe,
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- maszynownia: bez maszynowni,

- rodzaj drzwi: automatyczne teleskopowe,

- ptynna regulacja otwierania i zamykania drzwi,

- otwarcie drzwi: 900x2000mm,

- wymiar kabiny: 1100x1400x2100mm

- nadszybie: 3600mm,

- szyb: obudowa konstrukcji typu fasada,

- podszybie: 1150mm (min. 1100 mm),

- umiejscowienie kaset wezwan: w oscieznicy,

- moc silnika: do 6 kW,

- zasilania 400V/50Hz

- KONSTRUKCJA SAMONOSNA STALOWA MALOWANA ANTYKOROZYJINIE I
NAWIERZCHNIOWO W KOLORZE SZARYM RAL 9067.

WYKONANIE DZWIGU:

- drzwi szybowe: ze szkta bezpiecznego w obramowaniach ze stali nierdzewne;j,
- drzwi kabinowe: ze szkla bezpiecznego w obramowaniach ze stali nierdzewne;j,
- progi drzwi aluminiowe.

WYKONANIE KABINY:

- $ciany kabiny przeszklone szktem bezpiecznym w obramowaniach ze stali nierdzewne;j
szlifowane;j,

- kabina przelotowa 180,

- sufit podwieszany ze stali nierdzewnej szlifowanej,

- oswietlenie sufitowe typu LED (model sufitu do wyboru przez Zamawiajacego przed montazem
dzwigu),

- automatyczny wylacznik oswietlenia kabiny,

- awaryjne os$wietlenie (min. 2 godz.),

- porecze ze stali nierdzewnej szlifowanej,

- wentylacja mechaniczna,

- cokoty przypodlogowe ze stali nierdzewne;j,

- listwy wykonczeniowe panelu dyspozycji z aluminium anodowanego,

- podtoga wytozona wyktadzing antyposlizgowa (podtoga PVC w kolorystyce grey ice, grey
storm, grey silver, grey — do wyboru przez Zamawiajacego przed montazem dzwigu),

- drzwi kabinowe automatyczne teleskopowe o wymiarach 900x2000mm wykonane ze szkta
bezpiecznego w ramach ze stali nierdzewnej szlifowanej zabezpieczone kurtyng swietlna,

- drzwi szybowe automatyczne teleskopowe o wymiarach 900x2000mm wykonane ze szkta
bezpiecznego w ramach ze stali nierdzewnej szlifowanej,

- awaryjny zjazd na najnizszy przystanek w przypadku zaniku napigcia zasilajacego.

KASETA STEROWNICZA W KABINIE:

- kolumnowy panel dyspozycji ze stali nierdzewnej na petng wysokos¢,

- przyciski okraglte na wysokosci dostosowanej do obstugi przez osoby niepetnosprawne opisane
pismem Braillea,

- wskaznik przeciazenia,

- elektroniczny pietrowskazywacz LCD graficzny,
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- informacja gtosowa w kabinie,

- gong,

- przycisk ALARM wraz z tacznoscig dwukierunkowg ze stuzbami ratowniczymi,

- strzatki kierunkowe jazdy,

- przycisk dyspozycji,

- przyciski podswietlane,

- przyciski otwierania i zamykania drzwi,

- opis przystankdéw zgodnie z wymaganiami uzytkownika do wyboru przez Zamawiajacego przed
montazem dzwigu.

KASETY STEROWNICZE ZEWNETRZNE:

- kasety wezwan ze stali nierdzewnej szlifowanej, przycisku umieszczone w oscieznicy drzwi
szybowych na wysokosci umozliwiajacej obstuge przez osoby niepelnosprawne,

- elektroniczne pietrowskazywacze LCD graficzne na kazdym przystanku,

- strzatki kierunkowe jazdy przy wejsciu do kabiny,

- przyciski podswietlane,

- przyciski otwierania i zamykania drzwi.

Sposob transportu i sktadowania materiatéw windy powinien by¢ zgodny z wymaganiami
producenta.

2.3. Materialy inne do prac towarzyszacych
—  Przewody elektryczne,
—  Osprzet elektryczny,
—  Zaprawy tynkarskie,
—  Farby elewacyjne.
2.4. QOdstepstwo od przyjetych materialow
Nie dopuszcza si¢ wykonania odstepstwa co do wykonania windy zewngtrzne innej niz o
podanych parametrach w niniejszej SST.
3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,,Sprzet".
3.2. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materiatow.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, przewiduje si¢ potrzebg zastosowania takiego
sprzetu jak:

— Moty i mtotki reczne,

— Dtuta,

— Lomy,

— Poziomice,

— Palniki gazowe,

Strona3z5



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - SST PLUS

ROJEKT

— Spawarki,

— Srubokrety i wkretarki,
— Wiertarki,

— Pedzle,

— Zaciskarki do kabli.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,, Transport".
Warunki i sposob transportu i sktadowania poszczegolnych materiatdéw powinny byé zgodne z
wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich normach.

4.2. Transport materialow.
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu
nalezy zachowa¢ warunki zawarte w PN-85/0-79252 i przepisach obowigzujgcych w transporcie
drogowym i kolejowym.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO ,,Wykonanie robdt".
5.2. Warunki prowadzenia robot.
Prace prowadzi¢ w sposdb zapewniajacy bezpieczne poruszanie si¢ po terenie budowy.

Montaz windy powinien by¢ realizowany przez wyspecjalizowana brygade monterow
posiadajacych odpowiednie przeszkolenie i badania do prac na wysokosciach.

5.3. Roboty towarzyszace

W ramach robot towarzyszacych nalezy wykona¢ uzupetnien tynkow, naprawy $cian i prace
malarskie wynikajgce — powstate na skutek realizowanych prac zwigzanych z wykonaniem
windy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot, jakosci wyrobdéw budowlanych.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli i urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i
badania materialow oraz robot.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi
wykonawca

6.2. Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje.
Zastosowane wyroby musza posiadaé jeden z nizej wymienionych dokumentow :

— deklaracje zgodnosci WE , wystawiong przez producenta po dokonaniu odpowiedniej
procedury oceniajacej (oznaczone znakiem CE)
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— wydang przez producenta deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej
(bez znaku CE) - dla wyrobéw okreslonych przez Komisje Europejska w wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa

— posiadajace wydang przez producenta deklaracj¢ zgodnosci z Polska Norma lub krajowa
aprobatg techniczng (oznaczone znakiem budowlanym)

— os$wiadczenie dostawcy o zgodnosci z indywidualng dokumentacjg techniczng i
obowigzujgcymi normami — dotyczy wyrobdw do jednostkowego stosowania w
konkretnym obiekcie budowlanym

Wyroby muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi.

Jakiekolwiek materialy niespetniajace tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa sa ilogci m?, szt i mb wykonanych prac.

8. ODBIOR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO ,,0dbidr robdt".
7.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

— ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETYRZNYCH I ADMINISTRACII z dnia 7
czerwca 2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektow budowlanych i
terenéw (Dz. U. 2010 nr 109 poz. 719),

— Ustawa z dnia 21 grydnia 2000r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321 z p6zn. zm.)

—  ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW z dnia 16 lipca 2002r. w sprawie rodzajow urzadzen
technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz. U. 2002 nr 120 poz. 1021 z p6zn. zm.)

—  ROZPORAZDZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 28 grudnia 2001r. w sprawie warunkow
technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiada¢ dzwigi (Dz. U.2002 nr 4 poz. 43)

—  PN-IEC 60364 (wszystkie obowiazujace arkusze) - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

—  PN-EN 12464 — Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.

—  PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

— zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.
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