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1.

Inst.01 — Instalacje elektryczne

INFORMACJE OGOLNE

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycce
wykonania i odbioru robdhstalacji elektrycznych zwiazanych zoudows windy
zewretrznej panoramicznej na dziedeu Ratusza w migie Szczecinek na dzialce
budowlanej nr 209/2 w oblie 13.
Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanavkiuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét jak wtpk.1.
Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, dotgazykonania i odbioru:

— instalacji elektrycznych,

— robot towarzyszcych.
Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,Okrédenia podstawowe".
Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STO ,,0go6ine wymagania dodgez
robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania roboét oraz ich zgoditoz umowa,
projektem budowlanym, postanowieniami SST i pole@ninspektora nadzoru. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspekt@dzoru.

MATERIALY.

2.1,

2.2.

2.3.

Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania palanSTO

.Materialy" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora

Materialy stosowane do wykonania nowej instalacji lektrycznej

- Oprawy dwietleniowe,

- Przewody elektryczne,

- Osprzt elektryczny,

- Rozdzielnie elektryczne,

- Materialy pomocnicze.

Warunki przyj ecia materiatow na budowe.

Wyroby do wykonania robo6t opisanych w SST mbgé przyjete na budow jesli spetniap

nastpujace warunki:

- 3 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystydan w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej;

- sa wlasciwie oznakowane i opakowane;

- posiada odpowiednie wiéciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;
producent dostarczyt dokumerityiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne gstwhnie wyrobow nieznanego
pochodzenia.

Materiaty przed dostarczeniem na budgwwinny uzyské akceptagj Inspektora Nadzoru.
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2.4. Warunki przechowywania i sktadowania wyrobow.
Wszystkie materiaty powinny lbydostarczane w oryginalnych opakowaniach i
przechowywane zgonie z instrukgroducenta oraz odpowiedrprobat, Techniczg.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO ,Spet”.

3.2. Sprzet.
Wykonawca jest zobowtany do aywania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot, zarowno w miejscu tych roljek,
tez przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wyladunku materiatow.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, pideye skt potrzelg zastosowania takiego
sprz:tu jak:
- Wiertarki i wkretarki,
- Miotki,
- Noze,
- Zaciskarki,
— Obcinarki do przewodéw,
- Pistolety do silikonu,
- Wiadra,
- Packi,
- Szpachelki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO ,Transport".
4.2. Transport materiatlow.

Materialy przeznaczone do wbudowania,zmeprzewozi i przenost w sposéb

zapewniajcy nienaruszenie ich struktury i weawosci fizycznych. Transport specjalistyczny
lub inny, niestosowany powszechnie powinien uzgsidpowiedmn akceptagj Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO ,Wykanerbot'”.
5.2. Warunki prowadzenia robot.
Prace prowadziw sposob zapewnigy bezpieczne poruszanie gio terenie budowy.

Przystpujac do wykonywania instalacji elektrycznych, ngleachowd nastpujaca
kolejnas¢ robot:

- Wykona: tymczasow instalacg zasilania placu budowy wraz z pomiarem energii
elektrycznej,

- Wykona: trasowanie przewodow,
- Wykona: kucie bruzd pod przewody elektryczne zachewujasady BHP,
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- Wykona mocowanie odpowiednio korytek kablowych, uchwytdistew
instalacyjnych oraz przewodow,

— Montaz rozdzielnic,

— Podhczenie i uruchomienie wdzen,

— Wykonanie niezdnych pomiarow

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci.
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w STO ,Odbiér robot".

6.2. Kontrola jako $ci.
Kontrolg wykonania prac przeprowadza wykonawca instala@becnéci Inspektora
Nadzoru przed przygpieniem do prob i po ogiézeniu zasilania instalacji. Celem edtin jest
stwierdzenie, czy zainstalowane adzenia, aparatyrodki zabezpieczei ochrony speniaj
wymagania bezpiecastwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowgeir,zostaty
prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczgodre z projektem, czy nie maaj
widocznych uszkodzewptywajacych na pogorszenie bezpieagava. Podstawowy zakres
kontroli jakasci obejmuje przede wszystkim sprawdzenie prawidkmivo
— Ochrony od porzen elektrycznych,
— Ochrony przed paarem i skutkami cieplnymi,
— Doboru przewoddéw do ohgialncici pradowej i spadku napcia oraz doboru i
nastawienia ukgdzen zabezpieczagych i sygnalizacyjnych,
— Umieszczenia odpowiednich wdzex odlaczapcych i laczacych,
— Doboru uradze i srodkdéw ochrony w zaleosci od wptywdw zewatrznych
oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
— Umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczychrioppch podobnych informacji
oraz oznaczenia obwodow, bezpiecznik@azhikdw, zaciskow itp.
- Polczen przewodow.
W trakcie kontroli jakéci mazliwe jest wykrycie wad, lidéw montaowych i innych usterek
w instalacji elektrycznej. Usterki te muslay¢ usungte przed przysgpieniem do prob i
pomiarow. Wykonywanie tych prob bez usioia usterek mageych mie€ wplyw na wynik
bada jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostik obmiarows 1 ilosci mb wykonanych prac.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STO ,,Odbibita

8.2. Odbior robat.
W trakcie odbioru instalacji elektrycznych nalkomisji przeditay¢ odpowiednie protokoty z
bada potwierdzajce wymagania ochrony ludzi, zwiatz mienia przed zagéeniami poraenia.
Osoby wykonujce pomiary powinni posiadadpowiednie kwalifikacje, potwierdzone
uprawnieniami do wykonywania pomiarow i badastalacji elektrycznych.
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8.3. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w STO ,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWI AZANE.
PN-IEC 60364-4-47nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ®oh zapewniara bezpieczestwo.
Postanowienia og6In&rodki ochrony przed poganiem padem elektrycznym.
PN-IEC 60364-4-41nstalacje elektryczne w obiektach budowlanychhi©na zapewniafa bezpieczestwo.
Ochrona przeciwporgniowa.
PN-IEC 60364-5-523nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@tadnos¢ pradowa diugotrwata
przewodow.
PN-IEC 60364-5-54Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &abmonta wyposaenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.
PN-90/E-050230znaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznlgahwami lub cyframi.
PN-82/E-0629(Zaciski bezgwintowe roztzalne dodczenia przewoddéw o przekrojach do 16fnm
PN-86/E-062917Zaciski gwintowe dodczenia przewodéw o przekrojach do 120hwnwyrobach
elektroinstalacyjnych
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