SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - SST

PRoJEKT

1.

Bud.12— Obroébki blacharskie

INFORMACJE OGOLNE

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTp& wymagania dotycce wykonania i

odbioru roboprzy wykonaniu obrobek blacharskich zwiazanychz budowg windy

zewretrznej panoramicznej na dziedeu Ratusza w migie Szczecinek na dzialce

budowlanej nr 209/2 w obie 13.

1.2. Zakres stosowania SST.
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robo6t jak wtpk.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnei zwiazane z

wykonaniem nowych obrébek blacharskich.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,Okrédenia podstawowe".

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STO ,,0g6lne wymagania daggezrob6t”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania robot oraz ich zgoditaz umowa, projektem

budowlanym, postanowieniami SST i poleceniami lksp@ nadzoru. Wprowadzanie

jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspekt@dzoru.
MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania palanSTO ,Materiaty"

oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Materialy stosowane do wykonania nowych obrobek blgharskich:

- Blacha stalowa miedziana, gréleo55mm gatunku M2R, w stanie utwardzenia min. Z4,

- Piana montzowa,

- Kolki rozporowe typu ,farmer”.

2.3. Warunki przyj ecia materiatdbw na budowe.

Wyroby do wykonania robét opisanych w SST mbgc przyjete na budow jesli spetniap nastpujace

warunki:

- S zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystydan w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej;

- sa wlasciwie oznakowane i opakowane;

- posiadaj odpowiednie wiéciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesigmagucent
dostarczyt dokument§wiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulpglowego
zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie \bywatieznanego pochodzenia.

2.4. Warunki przechowywania i sktadowania wyrobow.
Wszystkie materialy powinny kydostarczane w oryginalnych opakowaniach i przeghmame
zgonie z instrukegj producenta oraz odpowiedr\probat Technicza.

2.4. Odstepstwo od przyjetych materiatow.

Za zgod Inspektora Nadzoru nioa zastosowainne materiaty dopuszczone do ogélnego obrotu
w handlu o odpowiednich parametrach wytrzyndellowych i fizycznych. Wszelkie odgistwo

od rozwhazan projektowych powinno mieswoje odwzorowanie w dzienniku budowy
odpowiednim wpisem potwierdzonym przez Inspektoaa2dru.
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3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprz:tu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO ,Spet'.

3.2. Sprzet.
Wykonawca jest zobowtany do aywania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych roljék, tez
przy wykonywaniu czynniei pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadumkygtadunku
materiatow.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, pideye st potrzele zastosowania takiego
sprz:tu jak:
— Nozyce do ctcia blachy,
- Gigtarka do blachy,
- Miotek,
- Poziomice i piony,
- tLaty.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO ,Transport".
4.2. Transport materiatlow.

Materialy przeznaczone do wbudowania,zmeoprzewoxi i przenost w sposéb zapewnigy
nienaruszenie ich struktury i wl@wosci fizycznych. Transport specjalistyczny lub inny,
niestosowany powszechnie powinien uzystdpowiedm akceptagj Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO ,Wykanerbot'”.
5.2. Warunki prowadzenia robot.

Prace prowadziw sposéb umdiwiajacy bezpieczne poruszanie pio terenie budowy i
zapewniajcy bezpieczny montawvyrobow przeznaczonych do wbudowania.

Szczegoblne warunki wykonania prac:
— Nalezy przygotowa poditaze pod przyszie obrobki blacharskie poprzez likwjdac
starych obrébek, skuciednych tynkéw i wykonanie nowych z wdeiwymi spadkami,
— Uktada kolejne ptyty blach z wykonaniem zaktadekbkow wedtug zalede
systemowych i Inspektora Nadzoru,

— Obrébki wykong& zapewniac szczelné, na hczeniach stosowadodatkowo kit
dekarski.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci.
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w STO ,Odbior robot”.
6.2. Szczegolne warunki kontroli jakasci.

Kontrola polega na sprawdzeniu szczéti@okrycia, prawidtowéci wykonania elementow,
poziomow i pionow, estetyki wykonania, prawidtosgospadkow.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostl obmiarow, 3 ilosci m? wykonanych prac.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STO ,,Odbibota
8.2. Odbior robot
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawigi Wkalnej, zapiséw w dzienniku budowy i
kontroli z dokumentagjprojektowa.

8.3. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogolne ustalenia dotyaee ptatnéci podano w STO ,Rozliczenie robdét".

9. PRZEPISY ZWI AZANE.
PN-EN 10045-1:199Metale. Proba udardoi sposobem Charpy ego. Metoda badania

PN-77/H-82120Miedz. Gatunki
PN-EN 1652:199Miedz i stopy miedzi. Plyty, blachy, ¢y i krazki og6lnego przeznaczenia
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