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PRoJEKT

1.

Bud.13 — Okladziny zewrtrzne

INFORMACJE OGOLNE

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotycice
wykonania i odbioru robdatktadzin zewretrznych wykonczeniowychzwiazanych z
budowa windy zewrtrznej panoramicznej na dziedeu Ratusza w migie
Szczecinek na dziatce budowlanej nr 209/2 wloigr 13.

Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanookiuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot jak wtpk.1.

Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnei zwiazane z
wykonaniem prac wykitczeniowych, a szczegolnie:

- roboty malarskie,

Okreslenia podstawowe.

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,Okrédenia podstawowe".

Ogolne wymagania dotycgce robot.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STO ,,0go6ine wymagania dodgez

robot".

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania robo6t oraz ich zgoditoz umows,
projektem budowlanym, postanowieniami SST i pole®ninspektora nadzoru. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspekt@dzoru.

MATERIALY.

2.1.

2.2.

2.3.

Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTO
.Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora

Materialy stosowane do wykonania prac oktadzinowych

1) farby emulsyjne do wymalowiavewretrznych, przeznaczone do stosowania na tynki ceonent
cementowo-wapienne, podi gipsowe, betonowe itp. Farby powinny odpowtaalaowhzujacej
normie PN-93/C-89440 i posiatlacer higieniczPZH.

Warunki przyj g¢cia materiatdw na budowe.

Wyroby do wykonania robot opisanych w SST mbgc przyjete na budow jesli spetniap

nastpujace warunki:

- 3 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystydaa w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej;

- sa wlasciwie oznakowane i opakowane;

- posiada odpowiednie wiéciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;
producent dostarczyt dokumerityiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne gstwhnie wyrobow nieznanego
pochodzenia.
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2.4. Warunki przechowywania i sktadowania wyrobow.

24,

Wszystkie materialy powinny kydostarczane w oryginalnych opakowaniach i
przechowywane zgodnie z instrukg@roducenta oraz odpowiedrmiprobat Technicza.

Odstepstwo od przyjetych materiatow.

Za zgod Inspektora Nadzoru mina zastosowainne materiaty dopuszczone do ogolnego
obrotu w handlu o odpowiednich parametrach wytrag§taowych i fizycznych. Wszelkie
odstpstwo od rozwgzan projektowych powinno mieswoje odwzorowanie w dzienniku
budowy odpowiednim wpisem potwierdzonym przez Ikspea Nadzoru

3. SPRZET.

3.1.
3.2.

OgoIne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STO ,Spet’.

Sprzet.

Wykonawca jest zobowzany do aywania tylko takiego spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych rolk,
tez przy wykonywaniu czynrii pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, pideye st potrzelg zastosowania takiego
sprz:tu jak:
- Wiadra,
— Miotki murarskie,
- Kielnie i packi,
— Pedzle i watki malarskie,
- Poziomice i gilotyny,
— Noze skrawajce.

4. TRANSPORT.

41.

4.2.

Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STO ,Transport".\

Transport materiatow.
Materialy przeznaczone do wbudowania,zmeoprzewozi i przenost w sposob
zapewniajcy nienaruszenie ich struktury i wiawosci fizycznych. Transport specjalistyczny

lub inny, niestosowany powszechnie powinien uzysi@powiedm akceptagj Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.

Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO ,Wykanearbot'”.

5.2. Warunki prowadzenia robot.

Prace prowadziw sposéb zapewnigy bezpieczne poruszanie gio terenie budowy.

5.2.1.Roboty malarskie

Przy robotach malarskich muszost& spetnione wymogi przepiséw bhp i p.zpo

W szczegdlnéxi, przy wykonywaniu wymalowamateriatami zawieragymi lotne rozpuszczalniki
lub rozcieczalniki organiczne naky:

— stosowa odziez ochronn,
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— wewrxgtrzne roboty wykonywaprzy otwartych oknach lub czynnej wentylacji meubanej.

Wewmtrz budynkow pierwsze malowanie sma wykonywa po zak@éczeniu :

- robdt budowlanych i instalacyjnych (z witkiem zat@enia opraw, przykryw kontaktow,
wytacznikow elektrycznych, przyklejania oktadzin, bigdemontau)

- wykonania podktadéw pod wyktadziny podtogowe

- montau stolarki islusarki

Drugie malowanie mma wykon& po

zakaczeniu:

- bialego montau,

- ulozeniu posadzek (z watkiem posadzek z tworzyw sztucznych).

Podtaze przeznaczone pod pokrycie farbami powinné dgttuszczone i odpylon&ciany powinny
by¢ réwne i bez sgkan. Ewentualne uszkodzenia nglewyrowna, zaszpachlowai zeszlifowa,
jesli wymagana jest dia gtadkd¢ powierzchni.

Nowe tynki mana malowa po 1 tydzié- 4 tygodniach, wilgotn@ tynkow nie powinna przekracza
4% (wg zalece producenta farby).

Prace malarskie natg prowadzt w temperaturze 5-30°C. Farimazna nanosi pedzlem, watkiem
lub metod natrysku. Przed malowaniem farby nglelokladnie wymiesza

Do pierwszego malowania fartnalery rozcieaczy¢ woda w ilosci 20 §- 30%. Kolejne warstwy
mozna naktadé po wyschngciu poprzednich tj. po 2 - 3 godzinachyywajac farby o lepkéci
handlowej. Do pelnego pokrycia podéowymagane jest 2 lub 3 krotne nadoie farby.
Pomieszczenia po malowaniu nalewietrzy¢ do zaniku zapachu i po tym czasie nadsig do
uzytkowania.

Zabrudzone powtoki malarskie ma zmywé woda z dodatkiem detergentow

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci.
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w STO ,Odbior robot".

6.2. Kontrola jako $ci.
Kontrole wykonania prac wykiczeniowych przeprowadzagsi oparciu o warunki
techniczne wykonania robot wykezeniowych.

Kontrola jakdci wykonania robo6t polega na sprawdzeniu zgédnowykonania robdt z
Dokumentacj Projektows, specyfikacj technicza wykonania i odbioru rob6t i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Sprawdzeniu jakai robdt podlegaj wszystkie fazy i procesy technologiczne w trakatl
prowadzenia. W trakcie wykonywania robo6t oraz pb &akaczeniu nalgy dokon& kontroli
zwracajc szczegolam uwag: na:

* sprawdzenie materialdw na podstawie zapisow w DiienBudowy i innych dokumentow

stwierdzagcych zgodnét uzytych materialéw z powotanymi normami oraz ninigjSST,
* sprawdzenie poprawla ewentualnego wykonania podkitadu,
* sprawdzenie sposobu pokrycia pagtanalowanych.
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7. OBMIAR ROBOT.
Jednostk obmiarova sa:

* Dla robot malarskich : obliczaesw e,

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STO ,,Odbibota
8.2. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci.
Ogolne ustalenia dotyaee ptatnéci podano w STO ,Rozliczenie robdét".

9. PRZEPISY ZWI AZANE.

PN-C-81914:1998-arby dyspersyjne do malowaniaatnz budynkow.

PN-ISO 7077:1999Metody pomiarowe w budownictwie. Zasady ogolne tadg weryfikacji zgodnéci
wymiarowej.

Karty techniczne produktéw
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